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Beagyazott rendszerek

Kovetelmények

*Vizsga
Eloadas 1db ZH

*Gyakorlat 1db ZH
*Ezek atlaga -> Megajanlott jegy
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Mikrokontroller

Egyetlen lapkara integralt, vezerlesi
feladatokra optimalizalt celszamitogeép.
Reszel:
** Processzor, orajelgenerator
‘*RAM, EEPROM, SD/xD kartya
*Szamlalok, 1dozitok, watchdog
/O portok, A/D, D/A, komparator, pwm 4"
+UART, 12C, Ethernet, USB, CAN ...
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Arduino Uno Rev3

*ATmega328 mikrovezeérlo
**16MHz-es orajellel
+Uzemi feszlltség 5V

‘*Bemeneti feszultség 7-12V kozott
javasolt

“*14db digitalis be/kimenet, ebbdl

6 db PWM képes
6 db analog bemenet
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Arduino Uno Rev3

**40mA maximalis aramerosseg |/O
labankent

> 3,3V-0s labak terhelhetosege max. 50mA

»» 32kB program memoria (ebbdl 0,5kB
lefoglalt a bootloader reszere)

»2kB adat memoria EEPROM 1kB
»Meéretek: 68.6x53.4mm

»» Tomeg: 25¢
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Tinkercad.com

¢ OO & https://www .tinkercad.com/dashboard? wee & ¢ | Q. mikrokontroller =

g : AUTODESK ®"- Galéria Blog
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Circuits

‘ Uj aramkor létrehozasa I

fekete.gyorgy

3D tervek

Circuits
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Arduino hozzaadasa

Kod P Szimuléci6 inditasa Exportdlds Megosztas

Részegységek

L
1]

Egyszer(

Részegységek
Egyszerd

Osszes

Egyszerd

Arduino

Aramkor-osszeallitasok

Osszes

m

Arduino Uno R3 ibrati ke
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Kéd P Szimulacio inditasa EXE

Arduino Uno R3 fieseeaqyaeaek
Egyszerii

Keresés

s ¥ wa v

1.5V Battery
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Kodszerkesztés

Kod P Szimulcié inditasa Exportdlds Megosztas

Széveg v k2 * 1 (ArduinoUnoR3) ~
1 woid setup()
2 {
3 pinMode (132, OUTFEUT);
4 1

void loop()
1

2 digitalWrite (13, HIGH);

g delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)
0 digitalWrite (13, LOW);

11 delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)
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Szimulacio

Kéd P Szimulacié inditdsa Exportdlds Megosztas

©

Simulator time: 00:00:08 Kod | B Szimuldcio ledllitasa =LY EIER
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Kod felépitéese

‘»Valtozo deklaraciok
*svoid setup() fuggveény

Egyszer fut le inditaskor

/O labak konfiguracioja

valtozok kezdoertekenek megadasa
*svoid loop() fuggveny

kKikapcsolasig ismetlodik

a futtatando kod helye
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Fuggvenyek

*pinMode(13, OUTPUT);

a 13-as I/O portot kimenetnek allitja be
ssdigitalWrite(13, HIGH);

a 13-as kimenetet 1-re allitja
ssdigitalWrite(13, LOW);

a 13-as kimenetet O-ra allitja
“»delay(1000);

1000 ms-ot var

www.uni-obuda .hu

©
o

/
=78
-
=X
2
= A
BN



O
B
U
D
A
|
E
G
Y
E
T
E
M

Mieért rossz a delay()?

“*+A delay() fuggveny amig varakozik,
megall a program futasa, nem torténik
semmilyen szamitas, vagy |/O mivelet
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Megoldas1: sajat idozites

*» long millis(void)
az 1d0 ezredmasodpercben

“*Int digitalRead(int n)
visszaadja az n-edik digitalis kimenet
allapotat
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% Villogas sajat idézitdvel init

long time;
long d1i;

void setup()
{
time=0;
d1=0;
pinMode(13, OUTPUT);
]
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W Villogas sajat idézit6vel kod

ey Vvoid loop(){
g time=millis();
D if (time-d1>1000){
A long temp = time-d1;
I . .

Serial.printIn(temp);
EE; d1=time;
Y digitalWrite(13, 1-digitalRead(13));
E e
T J \ (
E } N
M —
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