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Bevezetés

Eletiink soran rengeteg, kisebb vagy nagyobb dontést kell hoznunk, de az tagadhatatlan,
hogy ezek kozul elenyész6 azoknak szama, amelyek nem befolyasoljak valamilyen médon az
életlinket. Bizonydra mar szembesiilt ezeknek a dontéseknek a kovetkezményeivel, és e

dontésekbdl fakadd bizonytalansaggal: Mi lesz a ha tévedek?

Ezeknek a dontéseknek a meghozataldt szdmtalan dolog befolyasolja. Szamit, hogy
milyen ismeretek, informacidk érhetb6ek el a dontés targyardl. Ezek mellett persze nagyon
fontosak az erkdlcsi normak, a szokasok, a tarsadalmi elvardsok a kornyezet valtozasai, és a
korilmeények is. Viszont a ,,j6 dontés” még ezen dolgok figyelembevételével is majdhogynem
lehetetlen feladat. S6t inkdbb azt mondhatjuk, hogy ez a fogalom, igy ebben az
értelmezésben nem is létezik. Inkabb fogalmazzunk ugy, hogy a lehet6ségeinkhez mérten, és
a fent emlitett befolyasold tényez6k mérlegelését kovetSen kivalasztjuk azt a lehetdséget,

amely a legjobbnak t(inik a szamunkra.

A dontéstamogato rendszerekrol roviden

Hogy mik is pontosan a dontéstamogatd rendszerek? Gyakorlatilag minden olyan
rendszert, ami segit a dontések meghozataldban, dontéstamogatdé rendszernek
nevezhetink. llyen lehet példdul akar egy Excel tabla, ami valamilyen szimulaciés tablat

tartalmaz, de egy fejvaddsznak ilyen rendszer lehet a Facebook vagy a Google.

Viszont |athatd, hogy a fenti definicié mara
mar annyira altaldnossa valt, hogy gyakorlatilag
hasznalhatatlan. Kezdetben az olyan szamitdgép
alapu rendszereket hivtak dontéstamogatd

rendszereknek, amelyek csoportok, kozosségek

hatékonyabb mikodését és mikodtetését vagy

I 1. dbra — Déntéstdmogatd rendszerek |

az Uzleti folyamatok el6rejelzését, kovetését

tették lehetévé.

Aztan késébb ez a definicié kiegésziilt azzal, hogy a szamitdégép alapu rendszer legyen

interaktiv, az adatbazisok illetve a modellek hasznalataval, mint jellemz&kkel. Vagyis a



dontéstamogatd rendszer egy interaktiv, szamitégép alapu rendszer, mely adatbdzisok és
modellek felhaszndlasaval segiti a dontéshozékat a nem jélstrukturalt problémak
megoldasaban. (Nem jolstrukturdlt problémanak azokat a problémakat nevezziik,
amelyeknek nem ismerjik az 6sszes megoldasi alternativajat, és az egyes alternativak

értékét, egymashoz viszonyitott preferenciait.)™

Robotok, mik is azok a robot autdk?

A robotok alapvetéen olyan elektromechanikus
szerkezetek, amelyek el6zetes programozas alapjan
képes kiildnbdz6 feladatokat végrehajtani. Allhatnak
kozvetleniil emberi iranyitas alatt, de egy szamitégép
fellgyelete mellett 6nalléan is képesek elvégezni a

feladatukat.

A robotokat dltaldban olyan  munkaknal
hasznaljak, ahol a munkavégzés helye vagy maga a
munka az emberek szamara tulsdgosan is veszélyes

(példaul a nuklearis hulladék megsemmisitése) vagy

tul monoton, de nagy pontossagot igénylé feladat,

| e
ezért a robotok sokkal nagyobb biztonsaggal képesek | > dbra — Robotok

elvégezni, mint az emberek (példaul a jarm(igyartas teriletén).?

Az 6njaro autdknak, avagy mas néven a robot autoknak tobb fajtajat kilonboztetjik
meg: a teljesen automatizalt vezetd nélkili jarmiveket illetve azokat a robot autdkat,
amelyeknek van ugyan soférje, dm az autd bizonyos mandévereket sajat magatdl is képes
végrehajtani, illetve azok az autok, amelyekben olyan funkcidkat épitettek be, amelyek
segitik a vezet6t a balesetmentes kozlekedésben, a pontosabb navigdcidban. Manapsag a
legnépszerlibb modellekbe beépitik az utdbb emlitett rendszereket, illetve azokat a

rendszereket, amelyek az automata funkcidkat vezérlik.

! http://hu.wikipedia.org/wiki/D%C3%B6nt%C3%A9st%C3%A1mogat%C3%B3 rendszer
2 http://www.biprojekt.hu/Dontestamogato-rendszer.htm
3 http://hu.wikipedia.org/wiki/Robot




Infokommunikacios haléozatok - Jarmivek
kozotti kommunikacios alkalmazasok

Ha a jarm(iveket a vezeték nélkili kommunikacié képességével ruhazzuk fel, és ad hoc
modon lesznek képesek egymassal informaciot cserélni, akkor uj tavlatok nyilnak a
kozlekedés biztonsaganak és mindségének javitdsaban. Balesetekrdl, utfelujitasokrdl,
uthibdkrdl értesithetik egymast; az utkeresztez6désekben, be nem lathaté kanyarokban,
kodben egymas tudomasara hozhatjak jelenlétiiket; illetve akar egymassal egylittmikodve
egy dugdban automatikusan gyorsitva vagy lassitva, , konvojszer(ien” haladhatnak ati céljuk
felé, levéve ezzel a jarmlvezet6krél a pedalkezelés terhét. A jov6ben varhatdan szinte
minden autdéban megtaldlhaték lesznek az ilyen biztonsdgi vagy kényelmi funkcidkat

megvaldsitd megoldasok, jelenleg azonban ezek a rendszerek még kutatasi fazisban vannak.

Az intelligens kozlekedési rendszerek alkalmazasainak egyik legfontosabb esete a kézuti
balesetek megel6zése, melyre két f6 iranyvonal |étezik: az egyik a jarm(livek egyéni helyi
megfigyelésein (példaul radardetekcid) és reakcidjan alapul, mig a masik modszer a jarmdvek
egyéni megfigyeléseit a tobbi jarmdvel is megosztja. A masodik mdédszer a jarmUvek kozti
kommunikaciot feltételezi, és megfelel6 koriilmények kdzott jobb hatasfokot ér el, mint az

egyéni reakciokon alapulé modszer.

A forgalmi torloddsok altal keltett problémakat mar szamos fejlett orszagban
megprobaljak specialis ITS (Intelligent Transportation Systems) rendszerek kiépitésével
megoldani. Ezek altaldban kozpontositott (fix) vagy elosztott (ad hoc) kommunikacios
infrastrukturdkat haszndlnak a forgalmi informacidok begydjtésére, illetve terjesztésére.
Kozpontositott rendszerben minden felhasznalé a kdzpontba kildi a begyljtott adatait, és
onnan kéri le, elosztott esetben pedig a jadrmlvek ad hoc médon cserélnek informaciét a

kdzlekedés aktualis allapotardl.

A hibrid rendszer pedig 6tvozi a fix és az elosztott rendszerek f6 jellegzetességeit. Az
elosztott rendszer tulajdonsagait kihasznalva szilikségtelenné valik, hogy az adatgydijt6
jarmlvek a kozpontot sirlin értesitsék, igy elkeriilheté a fix rendszer kommunikacios
halézatanak a leterhelése. Ugyanakkor azokban az esetekben, amikor az elosztott rendszer
valamilyen oknal fogva nem képes megfelel6 informaciot szolgaltatni egy kritikus

Utszakaszrdl, a fix rendszer ezt észrevéve lehet8séget biztosit az ebben érintett jarmivek



értesitésére. igy egy igen hatékony, elosztott kdzuti forgalmi rendszert épithetiink fel, amely

mentes a fent emlitett problémaktal.

A jarm(vek kozti kommunikacio esetén a legtobb kutatasi feladatot a halézat ad hoc
jellege adja. Ebben az esetben a kommunikaciés haldzat tervezésénél harom fontos
kihivassal kell szembenézni. A halézatot gyors, ugyanakkor bizonyos mértékig prediktdlhaté
topoldgiavaltozas, gyakori szakadas, valamint csekély redundancia jellemzi. A jelenleg
rendelkezésre allo technoldgiat, az IEEE 802.11 protokollcsalddot leginkabb hazon beliili
kommunikaciora tervezték, ezért a radié hatotavolsaga 100-300 méter. Hasznalhatd
kiépitett haldzatokhoz is, mint példaul egy iroda, de megvaldsithato vele ad hoc halézat is. A
szabvany ezeket kdzponti irdnyitasi funkcionak, illetve elosztott iranyitasi funkcionak nevezi.
Az ad hoc megvaldsitas esetében a hdldzatban részt vevs egységek (csomodpontok) képesek
csomagokat kildeni és fogadni, valamint képesek utvalaszté funkcidt is betolteni,
amennyiben az adod és a vevd olyan messze vannak egymastdl, hogy kozvetlendl nem —

hanem tébbugrasos (,,multi-hop”) médon — képesek kapcsolatba Iépni egymassal.’

Baleset megel0z0 rendszerek

Ahhoz, hogy a vildg utjai a folyamatos ellenérzés mellett még biztonsagosabbak
legyenek, egyre tobb informdcidéra van sziikséglink. Ennek érdekében javarészt tdbb,
egymastdl teljesen eltérd, megoldast alkalmaznak, igy a rendelkezésre allé adatokat tobb

helyrél kell 6sszegy(jteni a rendszereket pedig tizemeltetni.

Elalvas gatlé rendszer (Continental)

Minden nap hallhatunk olyan esetekrél a hirekben, amikor a volan mogott elaludt
vezetGk okoznak balesetet. S6t lehet, hogy mar minket is figyelmeztetett mar egy utasunk a

baleset veszélyére egy késé esti utazas soran.

Ezen balesetek elkeriilése érdekében megalkottak egy olyan, LED-ekbdl allo vészjelzé
rendszert a minden pillanatban figyel6 sof6r helyett, amely az autd teljes bels6 terén végig

fut, részei pedig akkor kapcsolnak be, mikor az arcunkat pdsztazé infravorés kamera azt

|=



érzékeli, hogy a vezet6 egy pillanatra kozel keriilt az elbdbiskolashoz vagy éppen nem a

forgalomra figyel.

A rendszer természetesen nem csak a vezetét,
hanem a jarm( koril, minden irdnyban figyeli a
tereptargyakat és akadalyokat, igy nem csak akkor
jelez, ha az el6l haladéhoz keriil vészesen kozel,
hanem akkor is, ha az autd atcsuszik egy masik savba,

vagy ha egy masik, forgalomban haladd jarm( kerdl

I 3. dbra — Elalvds gdtld rendszer | veszélyesen kozel az aut6hoz.

Ezek a riasztasok nem aktivalddnak, ha a vezetd a kdzelgé probléma iranydba néz, igy
elkeriilhet6ek a téves riasztdsok. A veszély mértékétdl fliggben kilonbozd szinl fényeket

riasztjak a sofért, a fehértdl a sargan at a pirosig terjedd skalan.®

Utkozésmegel6z8 és mozgd objektumokra figyel rendszer
(Nissan)

Az Utkozésmegel6z6 rendszer radarjelekkel pdsztdzza a forgalmat. Amennyiben
veszélyesnek tlin6 forgalmi helyzetet érzékel, vizudlis- és audidjelekkel is riasztja a sofért.
Amennyiben a vezetd részérdl erre nincs reakcid, el6bb segité szandéku finom, majd végsé
esetben kemény, Utkozésmegel6z6 fékezés kovetkezik és ez esetben a biztonsdgi ov

automatikusan megfeszitett allapotba kerdil.

A Moving Object Detecion (MOD) névre keresztelt Ujitds a mozgd tdrgyakra figyel.
Minden potencialisan veszélyes mozgd objektumra — legyen az gyalogos vagy haziallat —
figyel a rendszer. Amennyiben hatul észlel veszélyt, sipoldssal, az el6l felbukkand

akadalyokra komolyabb hangjelzéssel figyelmeztet.’

Intellio Intelligens Forgalomellen6rzo és balesetmegel6z6
megoldas

Az Intellio integralt forgalomfigyel6 rendszerének f6bb elemeit az intelligens detektorok,

és integralt alkalmazasok, mint pl.: rendszamfelismer6 szoftver vagy hurok detektorok,




adjdk. Ezen rendszerek kombinacidja segit észlelni, rogziteni és elemezni az eseményeket,
majd informaciét kuldeni vagy valamilyen miiveletet végrehajtani. Az utak mentén
elhelyezett intelligens kamerakon egyszerre tobb digitalis detektor is futhat ugy, hogy
mindekodzben képes egy Utszakasz teljes szélességli megfigyelésére a sdvokat kilon — kilén
definidlva. Ezzel egy id6ben képes az adott integralt alkalmazasok futtatasara és az azok altal
kozvetitett adatok elemzésére, mint példaul a rendszamok felismerésére vagy a jarm(vek

tomegének megallapitasara.

A kovetkez6 detektorok mar az alaprendszer |[Toosone oo
M

részét képezik: megallas érzékelés, lealldsavban

vald kozlekedés és megallas, tilos helyen torténd

parkolas  észlelése, autdék  kategorizalasa,

sebességmérés, atlagsebesség mérése, szembe

vagy keresztirdnyu kozlekedés.

Amikor a rendszer szabdlysértést vagy

veszélyt észlel, azonnali riasztdst kild a | 4. dbra - intellio rendszer |
kozpontba. igy a diszpécserek vagy az autdpdlya rendérség kollegai azonnal értesiilnek a
bajrél. Egy ilyen esetben masodpercek alatt az ut felett tébb ponton elhelyezett
valtoztathatd szovegli tablara kildhet6é a figyelmeztetés. Baleset esetén példaul azzal a
szoveggel: ,Vigyazat 1,5 kilométerre egy fehér Chevrolet veszélyes mandverbe kezdett.
Hajtsanak évatosan!”. A kamerarendszer ugyanakkor a baleseteket is szinte azonnal észleli,
igy hasonldé Uzenet elkiildésével megel6zhet6 az autépalydkon nagyon gyakori rafutdsos
l[dnc-baleset, amikor is tucatnyi jarm{ hajt egymasba egyetlen aprd koccanas miatt. Az
intelligens kamerak egy masik nagyon gyakori baleset megel6zésében is szerepet kapnak.
Képesek ugyanis felismerni, ha egy auté a lehajtot elvétve veszélyes tolatasi manéverbe kezd
a ledllésavon. Egyuttal azonban nem csak az autd tipusanak és szinének, hanem a
rendszdmdnak az azonositasa is gyorsan megtorténhet, s mar azonositottuk is a

szabélysértst.®

8 http://castrumsec.hu/hu/gyengearamu-rendszerek/reszletek/3-intellio-intelligens-forgalomellenorzo-es-
balesetmegelozo-megold/




CoDriver (Volvo)

A CoDriver névre hallgatdé balesetmegel6z6 rendszer radarokkal "tapogatja ki" a
potencialis veszélyhelyzeteket, ilyen esetén pedig mar viszonylag kis pedalerénél is a
maximalis fékhatast fejti ki, valamint nem engedi kicsongeni a telefont, ha pont rénszarvas-

keriilgetés kdzben hivjdk a sofért.

Az ezzel a rendszerrel felszerelt auté egyértelmd vészhelyzetben magatdl is fékez majd,
ha a vezetd ezt elmulasztja megtenni, az itk6zés bekovetkezése el6tt pedig az utasokra
szoritja a biztonsagi oveket és készenléti allapotba helyezi a légzsdkokat, hogy azok minél

gyorsabban felfavédhassanak.’

Collision Mitigation Brake System (CMS, Honda)

A napjaink autdiban kiemelked§ szerepet és
egyre nagyobb hangsulyt kap a biztonsag. Az egyik
japan autégydr most egy U balesetmegel6z6
rendszert fejlesztett ki, melynek lényege, hogy mar

akkor beavatkozik a jarm( irdnyitasaba, amikor még

be sem kovetkezett az Gtkodzés.

| 5. dbra — Torésteszt |

A CMS (Collision Mitigation Brake System) névre
keresztelt "védGangyal" a jarm( elejére szerelt radar segitségével 100 méteres tavolsaghal
és 16 fokos szogben felismeri a szembe jov6 jarm(iveket és egyéb akadalyokat, s a jarmd
aktualis paramétereit figyelve optikai vagy hangjelzéssel figyelmeztet a fenyeget6 (itkdzés
veszélyére. Kilonleges esetekben a CMS a sajat jarmlivet le is fékezi, s ezzel egy id6ben a

biztonsagi dveket is megfesziti.'

o http://a5.hu/auto/balesetmegelozo-rendszer-kovetkezo-volvo-s80-ban
10 http://a5.hu/auto/uj-balesetmegelozo-rendszer-hondatol
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