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Ütemezés 

• Mikrokontrollerek általános ismertetése, STM32F4 
Discovery részletes bemutatása 

• Programozás / debug üzemmód, féléves feladat 
témaválasztás,GPIO perifériák, ledek, gombok kezelése 

• PWM jel 
• Soros kommunikáció: USART, USB, (FTDI) 
• ADC / DAC átalakítók, potméterek kezelése 
• Időzítők 
• Watchdog 
• Megszakítások 
• Szabályozási feladatok 
• Féléves feladat leadás 



Számonkérés 

• (Vizsga) 

• Féléves feladat 

– Feladat kiírás 

– Munka: STM32F4 Discovery + ??? 

– Dokumentáció (TDK?) 

– Prezentáció utolsó előtti héten 

• Szakdolgozat? 



Mikrokontroller (μC, uC, MCU) 

 

(PIC) 

http://www.mikroe.com/chapters/view/1/introduction-world-of-microcontrollers/ 



PIC Mecha board 

 



Programozás 

 



STM32F4 Discovery 



STM32F4 Discovery 



STM32F4 Discovery 

F4 Discovery Datasheet, 12. old. 



PIC16/18 család 

• 8 bites MCU (PIC16F917 – 20MHz)  

• I/O: 

– 5 MIPS 

– 8 csatornás 10bites A/D 

– 1 USART 

– 1 I2C/SPI 

– 2 CCP (capture, compare, PWM) 

– 2x8bit, 1x16bit timer 

– stb 

 

 



STM32F4 család 

• 32 bites MCU, (STM32F407 168MHz + FPU) 
• I/O: 

– 1 MB Flash/192+4 KBRAM,  
– USB OTG HS/FS,  
– Ethernet,  
– 17 TIM,  
– 3×12-bit ADC, 
– 2×12-bit DAC, 
– DMA 
– LCD parallel interface, 8080/6800 modes 
– …. 

STM32F407 Datasheet, 1. oldal 



ARM 
STM32F4 



ARM evolúció 

A8, A9: 600MHz+, 
1..4 mag, jellemzően 
mobil eszközök 
 
 



Lábkiosztás 

 



Lábkiosztás 

 



Memória térkép 

 



 


